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ABSTRAK 

Di era revolusi industri 4.0 ini menuntut pengembangan terhadap 

transformasi digital salah satunya adalah inverter. Prinsip kerja inverter adalah 

mengubah sumber DC menjadi sumber AC. Peralatan yang menggunakan sumber 

AC memerlukan tegangan sumber yang terkendali. Untuk itu catu daya mandiri 

diperlukan sebagai sumber tegangan AC terkendali. Dalam catu daya mandiri, 

lazimnya menggunakan inverter konvensional. Inverter konvensional harus 

menggunakan frekuensi tinggi untuk mendapatkan tingkat kecacatan yang rendah 

pada sisi keluaran tegangan. Solusi lain dengan menggunakan inverter lima 

tingkat, yang memiliki jumlah saklar daya lebih sedikit. Pengendalian tegangan 

keluaran pada inverter lima tingkat satu fasa berfungsi untuk membuat catu daya 

mandiri. Tujuan dari penelitian ini adalah membuat catu daya mandiri 

menggunakan inverter lima tingkat satu fasa topologi asimetris yang memiliki 

lima buah saklar daya terkendali tegangan keluaran sesuai standar IEEE 519. 

Prinsip kerja dari penelitian ini adalah melakukan modulasi lebar pulsa sinusoidal 

(SPWM) pada dua buah sinyal referensi yang tergeser 180° terhadap sinyal 

pembawa. Inverter lima tingkat tipe asimetris terkendali tegangan keluaran telah 

divalidasi dengan simulasi menggunakan software Power Simulator. Inverter lima 

tingkat tipe asimetris telah diimplementasikan di laboratorium. Hasilnya inverter 

dapat mengendalikan tegangan keluaran dengan nilai THD tegangan sebesar 

4.39%. 
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