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PENDAHULUAN Latar BelakangPada era perkembangan teknologi saatini,
banyak perusahaan yang berlombauntuk memproduksi robot-robot yangdapat

membantu pekerjaan manusia, terlebin‘demi mengefesiensikan waktuserta
tenaga dalam produksisuatu barang:Robot yangtengah dikembangkan pada
lingkungan industri adalah A’GV(A'L.Jtomat'ed GuidedVehicle) ialah kendaraan
kendali otomatis. AGV merupakansebuah'mobilrobot yang berjalan mengikuti
petunjuk atau line pada lantai, atau meng_gunakan-sensor maupun laseruntuk
bergerak ke arahyangtelah ditentukan[1]. AGVterpaut unggul dibandingkan
dengan sejenisnyadalam efesiensiwaktu dan fleksibilitas lain yang
dimilikinya[2]. Berbedadengan forklift kebanyakan'dikendalikan olei'manusia
atau manualAGV memberikan keakuratan posisi yang tinggi, waktu beroperasi
jangka panjang, biaya operasi sangat rendah serta perawatanlebih mudah, dan
meningkatkan keamanan[3]. Jenis AGV yang sekarangdigunakan pada bidang
industri merupakan jenis AGV linefollower-Dimana AGV akan berpindah dari
posisi satu tempat menuju tempat lainnya dengan menggunakan path guidance
yang diletakan disepanjangjalur perpindahan AGV. Path guidance merupakan
garisdisepanjangjaluryang berwarna, jaluryang bermagnet serta laser[4].

Model navigasi pada path guidance merupakan sistem yang sederhana, sering
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