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ABSTRAK 

Kendaraan listrik merupakan salah satu contoh perkembangan teknologi di 

dalam dunia industri transportasi. Kendaraan listrik menawarkan keunggulan 

seperti tidak menghasilkan emisi dan ramah lingkungan. Switched reluctance 

motor merupakan motor listrik modern yang cocok diaplikasikan pada kendaraan 

listrik. Pada mesin switched reluctance menggunakan kendali digital untuk 

mengurangi riak torsi dan memperhalus kinerja motor. Switched reluctance motor 

memiliki banyak kelebihan seperti kecepatan yang tinggi, tahan terhadap panas 

(suhu tinggi) dan biaya perawatan murah karena tidak menggunakan magnet 

permanen. Keunggulan yang ditawarkan menjadi daya tarik switched reluctance 

motor untuk diterapkan pada kendaraan listrik. 

Pada kendaraan listrik masih terdapat kelemahan dalam proses 

pengereman, karena masih menggunakan piringan cakram sehingga ada energi 

yang terbuang. Selain itu jarak tempuh pada kendaraan listrik sangat terbatas 

dalam satu kali pengisian batere. Dari permasalahan tersebut dikembangkan 

pengereman regeneratif untuk mengubah energi yang terbuang menjadi energi 

yang dapat digunakan kembali untuk pengisian batere. Sehingga membuat jarak 

tempuh pada kendaraan listrik menjadi lebih jauh dalam satu kali pengisian. 

Laporan tugas akhir ini membahas tentang penerapan pengereman 

regeneratif pada kendaraan listrik untuk melihat pengaruh perbedaan kecepatan 

terhadap konversi energinya, menggunakan metode PWM dengan duty cycle 
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konstan. Besarnya arus keluaran pada pengereman regeneratif dapat 

mempengaruhi cepatnya pengisian batere. 

Kata Kunci : Switched reluctance motor, kendaraan listrik, perbedaan 

kecepatan, jarak yang terbatas, pengereman regeneratif.  
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