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Current Transducer HX 03 .. 50-P/SP2 tm = 3. 50A

For the slectronic measuremeant of currents: DG, AG, pulsed, mixead,
with a galvanic isolaticn betwesn the pamary circuit (nigh power) and
the secondary circuit (slectronic circuit).
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TOSHIBA TLP250

TOSHIBA Photocoupler  GaAlAs Ired & Photo-IC

TLP250

Transistor Inverter

Inverter For Air Conditioner
IGBT Gate Drive

Power MOS FET Gate Drive

The TOSHIBA TLP250 consists of n GaAlAs light emitting diode anda  ~ | |1,
integrated photodet ector, Ry
This unit is #-Jead DIP package. (C
TLP250 is suitable fur gate driving circuil of IGBT ur power MOS FET. N

~ M=
Input threshold current: Ip=SmA(max.) Al e ;
Supply current (o) 11mAlmax.) NS
Supply voltage (Voo 10-35V
Output current (o) =1.8A (max.)
Switching time (tpLEpHLY O

A D Wl bypass oo sl be
Clnrached butamn i 8 ard S [Sem ok &)
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MICROCHIP

dsPIC30F4011/4012

dsPIC30F4011/4012 Enhanced Flash
16-bit Digital Signal Controller

Note: Ths data shee! surmaniss fealerss of s goup
of aLPICIF devicas and o rot idended 10 59 3 congisle

High Performance Modified RISC CPU:

* Maodified Harvard architociure
+ C compiier optimized instruction sof architochusy
with Mexible addreasing modes
+ B4 base instructions
+ 2458 wide instructions, JE-LirWide data path
* 48 Kbytes on-chip Elesh pfogram space
(16K Instruction wocee)
+ 2 Kbytes of onghp data RAM
* 1 Kbytes of non-yolatile dats EERPROM
* Up to 30 MBS aperasban.
DC 10 4002 extormal gock nout
« 4 MHe MHz cacilaltr input with,
PLE pégive (48, 16x)
+ 30 inteTuX sources
« 3 axtgmpl inteerupt pources
= B usqr selactabie pronty |4 fOf 88ch
miterfugt sourse
- 4 pRchssar iap soyos
* 16 x 16-B1 working registan amay

DSP Engine Features:

Dual datsletch

Accumulator wnes back fof DSP operatives.
Maoduio and HRRsMarsad Aodressing Modes
Two 40Ul wide s5ByMUSIonE witybplional
saturation logic

17-bit 1 7-bil singlo cye hasdwang fractionall
inbeger multiphes

All DSP instructions sifgle cycle

* & 160t single cycle shiy

.

.

.

Peripheral Features:

.

Hgh curmant sri'sourca 110 pins: 25 MAZE mA
Tmar module with programmatie prascalar
- Fa 18-bil Bmars'counters, oplionally pair
16 bit tmers into 32-5it timer modules
16-be Cagture input functions
16-b2 ComparaPVWh! output Tunctons
Jwire SPI™ modules (supports 4 Frame modes)
FC™ mocuie supports Mut Master/Siave mode
and T-Lit10-0il addressing
2 UART modules with FIFO Buflers
+CAN madulos, 2.08 complant

Motor Control PWM Module Features:

6 PWM outputchinnaels
« Camplementsry o Indepancent Dutput
frodas

- Edgs and Centdy Alignaed modes

3 duty Sycle ganersiors

Dedicatod time base

Programimible gatput pofadlty

Daad-tma Sontrod for Complamentary mode
fdnual output cohtrol

Trintey for ND corrversiens

Quadrature Encoder Interface Module
Features:

.

Phase & Phass B ant o Pulsa input
16-bROp/down postion Sounter

Cotint direction statys

Position Maasure™ant (x2 and x4) mode
Programmable gio L noiss Allers on INDuts
Alteenate 16481 Timer/Counter mode
Imternupt e poston counter roliover’underfow

© 20006 Microchip Technaegy Inc
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dsPIC30F4011/4012
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IRFP250, SiHFP250

<

Wishay Siliconix

Fower MOSFET
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Report #10474312

BAB IPENDAHULUAN Latar BelakangDewasa ini, kendaraan listrik menjadi salah

satu solusidalam mengurangipemanasan global. Kendaraan ini menggunakan
energi listrik sebagai sumber dayanya. Tanpa adanya penggunaan bahan bakar
fosil, kendaraan listriktidak memiliki polusiudara maupunpolusisuara ADDIN
[1].[2]. Kendaraan listrik memiliki penggerak berupa motor listrik. Berdasarkan
sumber daya yang digunakan, maotor listrik dapat dibedakan menjadi motor AC
dan motor DC. Motor ACmemiliki beberapa keunggulan, seperti usia pemakaian
yang lebih panjang dan biaya perawatan yang lebih murah dibanding motor DC.
Namun, torsi yang dihasilkan oleh motor AClebih rendah dibanding motor DC.
Motor Brushless DC (BLDC) dikembangkanuntuk mengatasi kelemahan motor
DC. Motor BLDC memiliki torsi yang tinggi, efisiensi yang tinggi serta usia
pemakaian yang lamaADDIN [3]. Akan tetapi, penggunaan magnet permanen
pada motor BLDC meningkatkan harga dan membatasi kecepatan motor
tersebut. Sebagai solusi permasalahan tersebut, dikembangkanlah motor
switched reluctance (SRM) ADDIN [4]. SRM merupakan salah satu motor listrik
modern. Motor ini terdiri dari stator yang berupa lilitan dan rotor yang berupa
inti besi dengan kutub yang menonjol. SRM memiliki beberapa keunggulan,

seperti kecepatan tinggi dan harga yang lebih murah dibanding motor BLDC.
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