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ABSTRAK

Baru — baru ini banyak sekali jenis pengendali motor dc dalam dunia industri,
salah satunya adalah dengan pemanfaatan op — amp sebagai pengendali dengan metode
hysterisis.  Kendali ~ Hysterisis  digunakan  karena  kesederhanaan  dan
kehandalan terhadap gangguan.

Dalam tugas akhir ini, suatu kendali motor DC dilakukan dengan mengumpan
balik sinyal yang dihasilkan dari tacho generator kemudian akan diproses dengan
kendali hysterisis

Dari hasil tugas akhir ini motor DC dikontrol untuk mengikuti kecepatan yang
diinginkan.

Kata kunci: Motor Dc, Tacho generator, hysterisis.
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