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ABSTRAK

Dewasa ini teknologi berkembang signifikan mengikuti kebutuhan
manusia yang semakin beragam. Teknologi telah memasuki berbagai aspek
penting mulai dari rumah tangga hingga industri. Tetapi perkembangan
teknologi ini juga membawa ' dampak pada kualitas daya sumber yang
menjadi buruk dan mempengaruhi operasi beban. Scbagian jenis beban
mampu beroperasi pada kondisi tersebut, namun sebagian lainnya sangat
sensitif terhadap kualitas daya dan tidak dapat beroperasi pada kondisi
tersebut. Bagi industri yang menggunakan peralatan yang termasuk dalam
beban sensitif, kondisi tersebut sangat merugikan karena peralatan yang
digunakan tidak berkerja efisien. Dynamic voltage restorer (DVR) menjadi
solusi untuk melindungi beban sensitif agar memperoleh tegangan yang tidak
terganggu sehingga perangkat dapat bekerja optimal. Pada makalah ini
dibahas DVR - sebagai.kompensator tegangan yang dipasang seri dengan
sumber dan beban. DVR diimplementasikan dengan inverfer satu fasa yang
dioperasikan sebagai sumber tegangan terkendali. Untuk mendukung analisa
maka dilakukan simulasi dan pengujian laboraturium. Dari hasil yang didapat
tampak bahwa DVR mampu melakukan kompensasi terhadap tegangan
voltage sags dan harmonik.

Kata kunci : dynamic voltage restorer, beban sensitif, inverter, gangguan

tegangan, voltage sags
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